Controlo de Sistemas e Processos

1° Teste Intercalar (A)

27 de Outubro de 2008

Nome: Numero:

Responda apenas nesta folha

Secgdo A (15,5 valores) — Responda a todas as perguntas
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NOTA: no sistema eléctrico a entrada ¢ Vi e a saida é V. (tensdo aos terminais de C).
R=1kQeC=2pF

1. Faca a modelacdo do sistema apresentado.

2. Determine a fun¢do de transferéncia do sistema apresentado.
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3. Determine os zeros e polos do sistema apresentado. Represente os resultados no
plano complexo (plano S).

4. Faga o esbogo da resposta do sistema apresentado quando aplicada a entrada
uma tensao de 3 volts.

Seccdo B (4,5 Valores) — Escolha apenas uma das opgdes como resposta a cada
pergunta (deduz um terco do valor atribuido por cada resposta errada)

B.1 O que ¢ uma fungdo de transferéncia?
a) Relagdo entre a entrada ¢ a saida de um sistema;
b) Modelo de um sistema;
c¢) Transformada de Laplace de equacdo diferencial.

B.2 O que ¢ um sistema de 1* ordem?
a) Sistema que nao ¢ diferencial;
b) Sistema que possui uma massa;
¢) Sistema que possui um polo.

B.3 Um sistema ¢ dito estavel quando:
a) A uma entrada limitada corresponde uma saida limitada;
b) A saida ¢ limitada no tempo;
c) A entrada ou a saida sdo sinais limitados;
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Tabela de Pares da Transformada de Laplace
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